
 

 

Art.-Nr.: 25167 

QX250 Anleitung 

 

Herzlich willkommen  

AMEWI TRADE e.K. ist ein junges, international tätiges Import- und Großhandelsunternehmen im Bereich 

RC Modellbau und Spielwaren, mit Sitz in Borchen bei Paderborn.   

Unsere Produktpalette beinhaltet über 4.000 Artikel. 

Dazu gehören vor allem ferngesteuerte Auto-, Hubschrauber-, Boots- und Panzermodelle sowie ein 

reichhaltiges Zubehör und alle erforderlichen Ersatzteile. 

Unser Vertriebsnetz umfasst europaweit über 450 Fach- und Onlinehändlern. 

 
 

Die Firma AMEWI Trade e.K. ist ein reines Großhandelsunternehmen. 

Wir vertreiben unsere Produkte ausschließlich an Einzelhändler.  

 

Wenn Sie als Endverbraucher AMEWI-Produkte erwerben, gehen Sie einen Vertrag mit dem Einzelhändler 

ein.  

 

Wenden Sie sich bitte bei Gewährleistungsfällen immer an Ihren Händler. 

 

 

Dieser QUAD ist kein Spielzeug. Es ist nicht für Personen unter 14 Jahren geeignet. Lesen Sie die Anleitung 

aufmerksam und suchen Sie als Anfänger die Hilfe eines erfahrenen RC Car Piloten.  

Das Modell und Zubehör muss vor Kindern unter 3 Jahren ferngehalten werden 

Einzelteile können verschluckt werden und führen so zu einer Erstickungsgefahr 

 



 

Hinweis: Das Modell ist werkseitig vormontiert, jedoch liegt die Verantwortung für die 

Endmontage und für den Betrieb ausschließlich beim Benutzer. AMEWI schließt eine 

Haftungsübernahme aus, da eine Überprüfung nicht möglich ist. 

Gewährleistung 
 

Wir gewährleisten, dass dieses Modell zum Zeitpunkt des Kaufes frei von Produktions- oder Materialfehlern 

ist. Diese Gewährleistung deckt keine Bauteile oder bei der Benutzung beschädigte Teile zufolge 

Änderungen oder Beschädigungen, die durch den Gebrauch von anderen als in der Betriebsanleitung 

erwähnten Materialen entstanden sind. Sobald das Modellflugzeug in Betrieb genommen wird, übernimmt 

der Benutzer alle daraus entstehende Haftung. Reklamationen aufgrund unsachgemäßer Behandlung oder 

Schadensersatzforderungen aufgrund falscher Anwendung dieses Modells müssen zurückgewiesen 

werden, da der praktische Betrieb außerhalb unseres Einflussbereiches liegt. 

Von der Gewährleistung sind ausgenommen: Schäden durch unsachgemäßen Gebrauch, normaler Verschleiß, sowie Mangel, die den 

Wert oder die Gebrauchstauglichkeit des Gerätes nur unerheblich beeinflussen. Bei Eingriffen durch nicht von uns autorisierte 

AMEWI Fachhändler sowie Verwendung anderer als Original AMEWI Ersatzteile erlischt die Garantie. 

 

1. Produktliste 

 

1. Fernsteuerung 

2. Rahmen 

3. Monitor  

4. Fernsteuerung Antenne 

5. Empfänger Antenne 

6. Monitor Halter 

7. Velcro 

8. Monitor Klammer 

9. Kamera 

10. Akku 

11. Monitor Ladegerät 

12. Propeller 

13. Ersatz Propeller 

14. Aluminum Box 

 

 

 

 

 

 



2. Installation der Monitorhalterung 

 

1. Vorbereitung: Fernbedienung *1、Monitorhalter *1、Monitorklammer *1 

2. 2.5mm Imbus *1 

3. AA Batterie *4 

4. Öffnen Sie die Batterieabdeckung der Fernsteuerung und legen 4x AA Batterien ein( oder 7.4V Lithium Akku). 

5. Schrauben der Monitorhalterung lösen 

6. Monitorhalterung an den Fernsteuerungshaltebügel schrauben 

7. Schraubring der Monitorhalterung über den Haltearm stülpen 

8. Halterungsgelenk auf die Kugel pressen und mit dem Schraubring verschrauben 

9. Fertig: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



               3. Installation Video TX/RX 

 

1. Vorbereitung: Fernbedienung *1、Monitorhalter *1、Monitorklammer *1 

2. TF SD Karte *1 

3. TF SD Karte in die Kamera einlegen  

4. Senderantenne aufschrauben, für den Flugbetrieb hochstellen 

5. Empfangsantenne am Monitor festschrauben 

6. Rechts am Monitor befindet sich mit ON/OFF gekennzeichnet der EIN/AUS Schalter, CHA ist die Ladebuchse. 

7. Der Monitor wird mittels USB Kabel zum Laden geliefert. Licht leuchtet wenn das USB Kabel mit dem Monitor verbunden wird,   

  erlischt wenn geladen wird, und geht wieder an sobald der Monitor voll geladen ist. 

 

4. Installation von Monitor & Kamera 

 

1. Monitorhalter 

2. Kamera auf der mit Gummiblöcken gelagerten Platte mittels Klettkabelbinder befestigen 

3. Akku mittels Velcro und Klettkabelbinder befestigen 

4. Monitor öffnen 

5. Kamera mit dem Akku verbinden –weiße Stecker passen ineinander 

6. Warten auf das Monitorbild 

7. Kameraknopf drücken um Videoaufzeichnung zu starten 

8. Zeitanzeige am Monitor wechselt auf rot bei Aufzeichnung von Video 

9. Kameraknopf erneut zum Beenden drücken 

 

Connect 2nd battery cable 

with power cable of camera 



 

 

5. Installation von Propellern 

 

1. Vorbereitung: Rahmen *1、Propeller *4、Akku *1、Velcro*1 

2. Schrauben lösen 

3. Propeller entnehmen 

4. Distanzstücke installieren 

5. Propeller installieren 

6. L Propeller No. 1 Motor, R Propeller No. 2 Motor, L Propeller No. 3 Motor und R Propeller No. 4 Motor 

7. Drehrichtungen prüfen –gemäß Abbildung 

8. Schrauben anziehen 

9. Schrauben kontrollieren 

10. Fertig: 

 

 

6. Motoren entriegeln 

 

1. Gasknüppel auf Minimum, dann den Sender einschalten 

2. Quadrocopter horitzontal auf eine Ebene Fläche positionieren 

3. Quadrocopter nicht berühren sobald er angeschaltet ist 

4. Warten auf blinkendes blaues Licht 

5. Das Blaue Licht wird nach 2 mal blinken ausgehen. Warten Sie 3-4 Sekunden und das Licht wird 1-2 Sekunden lang blinken. 

6. Bewegen Sie Seitenruder nach rechts, das blaue Licht leuchtet dauerhaft, die Motoren sind entriegelt und es kann geflogen werden. 

7. Bewegen Sie Seitenruder nach rechts, das Blaue Licht wird erlischen, die Motoren sind verriegelt und können nicht anlaufen. 



 

 

 

Stabiler Modus: 

 

- Den linken oberen Schalter nach unten drücken 

- Der stabile Modus sorgt automatisch dafür das der Quadrocopter nach einem Steuerimpuls wieder in die waagrechte Lage 

zurückkehrt und sich stabilisiert.  

Beispiel: Höhenruder voll ziehen, loslassen, Quadrocopter legt stabilisiert sich und legt sich grade. 

  

Normal Mode: 

 

- Quadrocopter behält die Flugbahn bei in dessen Richtung gesteuert wurde. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Motoren entriegeln: 

Seitenruder rechts 

Down: stabiler Modus 

UP: normaler Modus 



 

7. Installation der Komponenten 

 

Achten Sie bitte auf dei folgenden Punkte beim Einbau : 

 

- Kamera nur mit einem Klettkabelbinder sichern (sollte sich im Falle eines Crashes lösen können) 

- Akku mit einem kleinen Stück Klett und einem Klettkabelbinder befestigen (sollte sich im Falle eines Crashes lösen können) 

- Kabel und Empfängerantenne zusätzlich mit Tape fixieren, damit diese nicht in die laufenden Propeller kommen können. 

 

 

8. Hinweise 

1. Flugzeit: 5-6 Minuten fliegen nach Stoppuhr, schauen was in den Akku geladen wird.  

2. Schwerpunkt: Komponenten so platzieren das der Quadrocopter in der Mitte ausgewogen (mit den Fingern reicht)  

in Waage liegt. 

3. Akkus bei Temperaturen unter 15° vorheizen auf 40° mittels Heizbox 

 

 

 

 

 

 

 



 


